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1. ABC es un triangulo recto en B, sentido kborario. El sistema XY sc traslada 2 pusto B

el primer cuadrante y ¢ rota en 1z dirzecién del vector T = (uy,u,), 1, > 0, u, < O

ohuml-ndosc el nuzvo sisiema XY’ en el que Ias coordenadas de C en el nuevo sistemz es

= (¢,0). ¢ > C. En AC y BC se ubican los ; punios D y E respectivaments de mznerz

que '?B'é—l: = &%5:, ED = k(4,-3}, k >0, |BE| = [AD|, @ = (3,—1) es un puno ce

AB, AC = (3,1}, 7 > 0. m4ADB € 90° y W = (S,7) es un punio de BC. Haile las
coordenadas de B en ¢! sistemz XY y 7.

{7 puntos)

7 Se considera un trizngulo ABC obtuso en C, sentido horario. inscriio en una circunferancia
C con ceniro E, donde EL = (7,-1),7 > C. Por € s¢ waza iz aliura C Ie.n\aa AS
(il € AB). N es un punio de AE tzi cue HE = CA. |HE| = I =GB.10. %

C = (6, 1). determine la ecuacidn de la circunferencia.
(6 punios)

6. F esuna parabolz con foco £ = ( g/ vértice V. recta directriz L, de pendiente positiva
| T tal que comp(;g,"r >0, L ={T+¢td} es una recia tanic a P en T. 2l que
' ¢o r':p/F,.FT > C. comp 1, FT > 0,1 = {F +t(13.9)] s una recta gue imterseca a Lp
| en A, Ly va={0r de mansa  gue irrﬂ-—-:ﬂ-._f' !._C;l=2\10 \

m40AF = 2m4AQTF Hallz la ecnacion vacioriai de 7.
{7 puntos)
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