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"* EXAMEN FINAL

/ En un cuadrildtero ABCD sentido horario, se inscribe una circunferencia con centro P.
Los puntos de tangencia M y N pertenecen a 4B y AD respectivamente. Si 4B | DC,

AM = (2.0), N =(1,2), NM = t(1,3), t > 0. Halle la ecuacién de la circunferencia.
(5 puntos)

2. P e3 una pardbola con vértice V, eje focal con pendiente m > 0, el eje X* es tangente a
P en B = (213, 0) y L = {t(—m, 1)} pasa por el vértice V, el eje X'* de un nuevo
sistema X'Y’ es tangente a P en T = (14v13,7), 7 > 0. L en XY’ tiene por ecuacién a
L' = (t(~1,3)}, (efe X) N (eje X) = € = (6V13, 0). Halle la ecuacién vectorial de P.

(5 puntos)
/{ Dada una elipse &, con focos F;, F, y vértices V;, V; siendo F; un punto del segin do

cuadrante, ¢l centro Fy = (1,2), una de las rectas directrices tiene por ecuacion:

2x +y = 12, Adicionalmente el eje Xes tangente a la elipse. Determine la ecuacion
vectorizl de €. (5 puntos)

4. H es una hipérbola con centro Fy en Y*, eje focal de pendiente negativa, focos RYyFR
(F; en ¢l segundo cuadrante), vértice V; y V,, una asintota es A, Lt es tangente a H en

T, compm.z.{ﬁo—’f >0, compﬁ—ﬁ-m >0, Ly N4, = {B}, compﬁ_&d.fo—ﬁ >0, L, es
tangente a H en V3, Ly, es una recta tangente a # en D, Ly, interseca a Ly en' M, siendo
M un punto del eje focal, L, N Ly, = {G}, A; N Ly, = {Q}, enla prolongacién GQ se ubica
el punto I tal que TF; L Ly, 1§ = QG, m&BMF, = m&IF,T = maF,IM +3m4IMB,
|BG| = V2, MT = 2 (=9, ~1), C es un punto de FyM, IC = (2,6), R = (~6.10) es

un punto del eje focal, CV; = V,R. Si (~3,3) € TC y IV, Il (0,1), halle la ecuacién
vectorial de 71,
(5 puntos)
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