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EXAMEN FINAL

1. Sea la parabola P con foco F = (2,4), eje focal con pendiente m, 0 <m < 4/3,

Ly:4x — 3y + 29 = 0 es una recta tangente a P en T. Si FT | (2,11), halle la ecuacion
vectorial de P.
(5 puntos)

2. £ es una elipse con centro Fy, focos F;, F,, eje focal Ly = {(11, 3) + tu} de pendiente
negativa, compy oyF1F, > 0, P = (15,5) es un punto de £ tal que compm_FTﬁ >0y
COmpﬁ»Lﬁ >0, L, ={F, +tv)}, L, = {F; + tw}, L, n L, = {P}, por F, se traza

142
FN L Ly, N € Ly, Ly = {F, + t(—1,3)} pasa por el punto N, L, = {(7,-3) + t(1,7)}
pasa por el punto F; y L; n L, = {Q} tal que Q es un punto de la prolongacion de F,N,
|FL@| = |F,P| y maF,QN = m4F,FyN. Halle la ecuacién vectorial de &.
(5 puntos)

3. Sea H una hipérbola equilatera con centro F, € Y+, vértices V;, V, = (5,7) y asintotas
A, = {F, + t(1,4)}, A,. Halle la ecuacion vectorial de 7.
(5 puntos)

4. C:x? + 4xy + 3y? + Dx + Ey + K = 0 es tangente a una parabola 2 en los puntos T'y
Q, siendo D, E y K no negativos. P tiene eje focal L de pendiente negativa, foco F en el
eje Xty R = (—2,11) es un punto de FT. El sistema se rota en la direccion del vector de
rotacion 1 = (uq,uy), 0 < u; < u,, obteniéndose el sistema X'Y’, tal que C'y Q en el
sistema X'Y"’ son:

CAx*+C'y*+Ey +K=0
,_<20—4x/§ —20—12\/§>
V10 +2V5 V10 +2v5

Halle la ecuacion vectorial de P.

(5 puntos)
Los profesores.



