= (2, 1), k < 0. Si [AB|[AC]

._;JU?‘H;
7 al =

ceviana BD (D € AC) tal i :%-5‘51

e
2. Enun triangulo ABC sentido horario, obtuso en B, se traza la

" e maasd+imapco=o0,  s|AD| =[BT} DC= (Z-2) ¥ ':
e yrqmﬁﬁ =-;-"§E = (~3, 1). Caleule BC, siendo |BC| de menor. q;
Tole (5 puntos) :_

3 El sistema X'Y" se obtiene luego de trasladar ¢l origen de coordenadas 0 a un punto

N Py = (h, k) que periencce al cuarto cuadrante y girar los ejes coordenados XY en la
| direccion de un vector de¢ componentes positivas, donde h—2k—-31= 0. La recta
E’%\ I_.'.-pa.fm por {'?,;2} y determinu sobre el ¢je ¥~ un segmento de 47 unidades de longitud ¥
% .‘.:f-! _ enelsistema X'Y' pasapor (—204/Z ,332) y determina sobre el eje ¥'t un segmento de el
Ef-?' 18V unidades de longitud. € ¢s una circunferencia inserita en el trifingulo formado por 1
o / los ejes coordenados XYy la recta 1! Determine las coordenadas de Py, C, €. 4
'S (5 puntos)

B A AE —24xy 4y’ —40x + Ey +5 =D esunacurvay

fz Ax® —24xy + 4y* — 40x + Ey = 0, contiene a dos elementos de C;.
- Se rota el sistema ea la direccion y sentido del vector @ = (uy,uy), Uy <0, U >0 +
- obteniéndose el sistema X'Y". Las ecuaciones de C; y C; en el nuevo sistema son: f
—5y* 4+ 80x' +E'Y +5=0




