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EXAMEN FINAL

1. Seael conjunto A={%,%, -7} c R” se define el ortogonal de A como:

A ={FeR" /55 =0, 5§ =0, ..., 5% =0}

n) Demostrar que A’ esun subespacio vectorial de R”.
b) 8i d={(=3,11),(2,-2,2),(1,1,-3)} ¢ R?, hallar una base para A" .

. SeaT:Py; — Pyun operador lineal ¥ sean B =[pl.p1,p]] y I ={q..gi,q5}bms
de Py, donde: p (x)=1, p,(x)=x, p3{1}=.r2

g, {r}=l+x+2.rz, q, {x}:ia-ixwlxi. q, {x}n—x+311.
a) Encontrar la matriz de transicién P de la base By a Ba.
b) Usando la matriz P, calcular (F(x]}ﬂz donde p(x)=7- 2x 432",

c) Si {q{r]}ﬂz =]=x, calcular [-:j'{,:]] 5

. Sea T:R* —» C una TL definida por T'(a,b,¢) = (a—c)+(b+3c)i y sean
By ={@,5,0}y B; ={z.2;} bases de B’y C respectivamente, donde :

H=(120), @=(-L-11), B=(01,2), z=2+1, z2,=3+2
a) Obtener la matriz de T con respecto a las bases By B;.
b) Usando la matriz de Ia parte (a) , caleuler T'(-3,2,3).

. Sea I': My = M5 un operador lineal definido por T[ﬂ b]'[ia—ld H]
¢ d - c=d

8) Determinar los valores y vectores propios de T.
b) Diagonalizar T si es posible.
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