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I. Calcular la siguiente determinante

EXAMEN PARCIAL

x+1 X+2 X+3 ... JL+(H-"1) xX+n
X+ n x+1 X2 e x+(n-2) x+(n-1)
x+(n-1)  x+n  x+l .. x+(n-3) x+(n-2)
x+(n-2) x+(n—l) X+n ... x+(n-4) x+(n-3)
: ; ' : : \
x+2 x+3 x+4 xX4+n x+1 |

2. Sea A una matriz no singular de orden # y nilpotente de indice k y .

M=T1+24+34+44 + .+ (k-1) 42 + k"

a) Simplificar M.

b) Después de simplificar M, se puede afirmar que las matrices M y (I+A)? son

conmutativas?

(a -1 1 0) 1 3 .« c d

-1 a 0 1 2 4 = 5

3. Dada las matrices A = y B= 3c 2d
0 a -1 1 2¢ ~] Dl d
0 -1 a) 3 2d -3¢ c+2 d+6

Donde a# 0, + 2. Paraque valores de a, ¢ y d el rango

de ABes4,3,2,1?



4 Sean A, C, D matrices cuadradas de orden 3 donde:

i"!:r+3 a+2 ]
C=| -1 ab=1 1 |, D'=FF (-a)F(-2)F,(a)F,
] a-2 b-1

yelcofactor D =4, A=C+D, B=(lLbua)

Para que valores de “a” y "b"” el SEL AX =B, fiene:

a) Solucion tnica. Calcular,
b) Infinitas soluciones que dependen d¢ un parametro.
¢) Infinitas soluciones que dependen de dos parametros.

d) Inconsistencia.

Cristing ..



