U.N.l. FACULTAD DE INGENIERIA INDUSTRIAL Y DE SISTEMAS

SECCION :
DEPARTAMENTO ACADEMICO DE TECNOLOGIA DE LA PRODUCCION FECHA : 20200824
DIBUJO EN INGENIERIA TP-101 PRACTICA CALIFICADA: N° 4
AP. PATERNO AP. MATERNO NOMBRES CODIGO FIRMA:
NOTA:
RECTA 1

Completar las proyecciones de Jos rectos PO, PR, JK y CK, s 58 sobe

e

e Lo recte PO tiene orisntocidn N40'0. X e=s un punto de lo reclo PG

- W N W

grpanaicuigras.
% descondanls,

Dar como respusste lo orientocién de CK y

Excoia 0]

ORIENTACKIN DE CK:
FPENDVENTE DE PQ:

JH_I_

-q'ult

CF

Lo recfe JN Wame orfentacifin WZTE. J ¥ K tlenen igual colo
o recle JK poso 2,5 om debajo da lo recfo PO

Los racltas CK y JK zonm
La pendiente de CK &8 _
PR a5 una recte ortoperfdl, J ¥ K enen iguol aparlomientio.

pendignte L.
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NOTA :
PLANO 1

Sin usor wslas ounilares complator el plano ABCDE de orientocitn NSONO
Se sobg que CE, CF y BE son ractas frontal, perfil ¥ RAMP respechivamente odermas

CE mide 8 o )
Dar como respuests & penciente del pions.
Escmla 1:1.25
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NOTA :
PLANO 2

Compiatar ios provecciones H, F, 1 ¥ 2 del rectlinguio ABCD de orisnfacidn S/ @
P g 4{159 5 5= sobe gue :

Ef punto M gque Wana 30 mwn de olefomienfo perlensce o Mo horizonfol AC,

[a proyecsidn 1 es wung wsle ouxiior de slsvdodn,

En o proyaccidn 2, e plams =& encuenira en VM,

El punto A perfenece ol plona | y equidisfe de los plonos H y 2

El lodo AR muida JF e
gz M)
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NOTA :
RECTA 2

Compfetar fos proveccionss de fos reclos XY, LM X2 & Y, s&

La racto XT lene ovisafacidn N40°0 y pendiante 45% descendents
LM az ung recle Fronfal de inchnacidn JO0° de daprasidn

LW mide 65 m y povr 25 m deboje de la reclo X

¥F opg wne reclto narrnol

&F Hena inplinecsidn 300 de deprasiin. £ esld delrfs de L.

tar cormo fespuesie o onendocidn ¢ WM da X,

Eseoia 11080

ORIENTACION DE X2
W OE X

:I'“J-l. I
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NOTA :
PLANO 3

S uwsar wWetas aguniiores complelor los gropecoiones o p F odel de' plono
ASCOEF. Se sabe que:

— A ax frontal, as perpandicuior o B p OF g8 da parmil

— Lo recio hodzonlal gue paso por O divde o BE en lo propovcitn 4 es o

Excalg 101
S
_I_
Ay
15—.'
Fr
_I_.
Ar

Ly
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AP. PATERNO
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CODIGO FIRMA:

NOTA:

PLANO 4

Comrelar ks propeccrnes M F p loday los ulilizodas def plono ASCL, sohisndo gue:
Lo recta de mdame pendignte fene amantaodn S35°E

£ dmpuin @ mide BE p

U partansce o AR ¥ & dngolo A mide S0

B = Farirontol,

[
L]
* [0 onenfacidn oe OO as AT p of fods AD mide 65 mim
L]
L

3¢ prde odemds A pandiants ¥ &f perimefro ded plano.

Excaha I}

Perimetrey

Pt fes

':T.l'l

Meles

Al
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CODIGO

FIRMA:

NOTA:

RECTA 3

Compietor jos proyscciones de los recltos AL, PO, B p LA, s
fg recte A8 es porglelo of plang 1.

PO mids & om y tene inclinocifn 407 de depresidn,
0 estd T em o lo izguwerdo de A Conmiderar @ delants oe B
Las reclas AR p PO son parpsndiculanes.
Lo reclo L4 es honronbsl p corfed 0 P an X

Le racto 8Z mide 7.5 om, ex frontel y pasg 2 om armbo de LA

- R B B Em &

far coma respuasfe o orentocidn de FOQ v la clinociin de B

Exoafa 121

Pat

!

H

QRIENTACION DF P
NCLINACIIN OF BZ:

T4,
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NOTA :
PLANO 5

Sin wsar wistos ousiiores completer jas proyecciones H y F del plane ABLOEF de
priantacidn MAOTE. Se sobe que

— AC ¥ OF son rectos horizontales, odemds CE es recta de perfil y OF mige & o
— AE ss fronlg! de longifud 8 cm y de mclingeddn 300 de slevasidn.

— Lo rects Frontal que poso por O divide o BE en fo proporciin 2 a 3

Dar camp respuesta o pendients  de plano,

Egeaia 101

+E' H

_I_EF
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NOTA :
PLANO 6

I"“l:lmpl'i.-la.r los proyecciones del plane ABCDE &
AD fonme orentocidn NEO'DL

= g ool de F g5 4.5m, £ estd Jom o o darecho g2 O
— AE gz wrg recly de mdemo pandianie de! plono ABCDE. E deirfe de A

= AC @&z ung reclo frondal p rmide Som

F equidisfo de A y C. AB mide Sem. Considerar 4 debajo de B
Dﬁl‘nrm.-rﬂ'." fa orenfocidn, pendienfe p permetre de! plane A LA,
Escafa 1:17

CHRIEN TACION :
FERMETRL:
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NOTA :
RECTA 4

U submafing S ancusalrg en & punle 5 siluodo ¢ 55 m por dedojo ds omiver oer
mor oz dinge of punio T UWn Borre smemigo sstocionodo e B descubre of
submaring ¥ fe dispora wn propectl o cwgl posg 153 m debajo del subhmoring e
impacts en und rocg en o punto £

£ submarine en T vorig sy Furnbg, DErg O SO DEngiEnle, filely fo qua & barco
& Auevo intento dispora wr segueds proyectil incremmenfondo lo pendiante  def
dispare en we 73R con respeclo ol pamero = impoctando af submarine en ef FIU.I'.II'EI
P, &l cudl s encuentro en of mizsme aivel que & punta C p o o iquierda de T,

Sp pide obwiar s tropectonas o submarine ¥y de los  disparss, saffalando el
rumbe, lo longitud recarnde y pendiente o segunde proyechil

Egcain {10000

Swu
i
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Tw _|_
H e

ir
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S

g
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NOTA :
RECTA 5

En & punla X s encusniron asloclenados dog drones Que alcanzan ung velecidod
consfonfe de 10 m/s Sus operodores se epcusnlron ean los asquines A y B de wn
terrana Rorzortol & spearodar A inicie &f recormido del prirer Lo A rarme
verliea! (lramo X=1} duronte J segundos; fuege cambip de direccidn siguiendo wmg
arisnlocin NIOE y une pendiente del 80% ascendante duronte 8 seg. (frama 1-2)
En seguida bgjo en colda libre 45 m, (fromo 2-3) paro finolnents oterrizar en of
prnto A g A0 m de su gpermdon, siendo este Sfime romo perpsadicowior o
affrearmianto A4

El operodor B inicla & recorride del sequndo dron, hocio & punto 4 sigulendo uno
orizmfocidn NIS'E con un Seguio de inclinocidn de 207 de alevacitn, ol cobo de &
segundos caomble de direcoiSn sigwands uno ofenlocidn £ (rame 4-51 posondo 40
el a'a-m__.'ﬂ et trame T=2 of siqulanbhe drome 5—8 horironiol Vene I mismo
orignlocidn del Qime tramo del primer dren recordfends 40 m antes de hocer wn

recorrido vertical poro afernizar en 8 a 60 m de su aperador. Se e h:rrln'mn
vialos & imdicor & colsionan en algun momeands, coso controvie s oide M damcia
finad entra ks dromes cuande ambos afsrmizan. Ay
S A R N

DISTANCIA AE =~ :
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PLANO 8
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NOTA :

PLANO 9
Sin wEar wWElas odconales sompietor s
proyecciomes F p M del plono ABCTEFG, sobiendo
« A, B, D vy DE son rectas de  perfil,

horizantal,  fronfed ¥ RMP dal plang,

respactivamanie.
e B p G riden 35 mm oy JD mm

respectivaments £
« O ¥y EF dascranden con wr dogulo de 30 "y

Ff X mm abajo de E A

Exs

AE d= longifvd 80 mm =2 poraielz o B2, AR
fleme grientockin NS0 y ING es parpendicular
@ ta recta franta,

indicor fo pendants dal piono

ooy 11

FENLNENTE
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NOTA :
RECTA 6

Dos helcoplercs de jugueie o control remofo whbicados en los puntos M B
porten ol migde Wampo, sendo opsrodes desds o punfe O af nival 0,00,
sigwends los sipwentes iropecionios:

Ll primer helivopieno whicodo en A o 40m de glivra, indgio suw recorfdd Siguendo
ung tropectora horizontal con arentocidn N4OE (trame A—T) recorriendo SS5m.,
fwaga cambio de direccidn sigwlends wno fropectora wverficg! oscendente de
I5m.{tromo T—Z), nusvamenle cambic de ropeclona siguends fo direcoin Este
con ung inclneciin de 15 de elevacidn (Tromo 2-3), porg finaiments desplozarse
perpendicwarmmente o trame 2-3 halto oterrizar en A' (romo J-A). A" ze
encusntre o 100m. def punfe B y ko orenociin de AR es de NISE,

El segundo halcoplaro ubicado en § parte dal nlvel 0.080, con dveccidn of punto
4, pero de recorrer Sl sufre wun désperfeclo ¥ cog, pero w»stanles antas
da ||.|.a-;|'|:;|'|l::||"EI Ilﬂsu:érgn'u e m’n‘;::;n,h dirigidndose ruren?_rTﬁurg: ﬁ_ﬁﬂ' A ﬁ-ﬂﬂ:ﬂdﬂ HE 5
dabay rapectona aticoplara que parii ?mdn molrmanls & A
Ex pJFI:I'E dibijor los lropecloras an F p H y dor o pendiente de los Gfmos
travmos recorndos por helicopleros ontes de  alerrizor. Ademds ubicor &f
punto & donde se encuentrs & operodor sablendo gue observo los puntos A ¥ B
b:r:'.:- wr dnguio d& 807 y  digto de A 40, g

4 1:1250 _|_""
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PLANO 10
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NOTA :
RECTA 7

Holtor lps plisgues FAH, HA1 v las proyecciones F, H p T de los rectas AS, CD ¥
PD sabigndo 4

L ta o wran pevpendicularrmente con o recta PQ ¥y forman un
ﬁiﬁ-ul'r:gn'es ri‘ﬂ‘rmmﬁ-rc;ﬂ' as ung racto horizontal y se encuentra 20m debajo ds

i rects CO 15 ancime de lo recfo AB. O partence of plono Ty 58 ancuentfra o
i derecha de P. La recta CD tene orentocidn SE0E y pendiente descendents

Loa puntos X e ¥ pertenecen o CD y AR respeclvomente ¥ tanen b misma cola; X
divide @ GO en lo proporcidn 1:5: Y sstd 40m. o lo derscho deé X y equidisiy o8 fos
plopas F, H ¢ 1. 5 _ ) )

G0 AR y A recto forerado llg:::u-' ¥ @ ¥ fienan la misma orientocidn. Log puntos 8 ¥
O tene al mismo olejamients y los puntas A P y X bare sl _r'r1|'a.r.r.'.';.l aparfaranio.
Dor come respueste lo pendients de Jo recta OO p lo inciinocin de lo recla AS.
ESCALA 1o 250

NOTA: £ dnguip entre dos reclas se mide an k@ wislo donds ambos eshén en VL
PENDIENTFE - -
(NCONACION:
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NOTA :
RECTA 8

£n el punte O s¢ ancuentran asiocionddos dos dronss Que SCONZOn ung  vekooiaad
conslanle de T0 mse Sue operodores e anceenlron éan ks easgqiinos A p B de e
ferranc horizonfol Bl operador A invie & recorndn del dror T cor un bremo verficg!
hacio & punta 1 durgnfe J segundos; lwege, cambio de direcondn hasfa 0 ai
punto 2, sutendo wia onaniacidn H.Jﬂt g pendienta de! 60X ascendante durants
8 seg. En seginds boje  hoste ef ,.:.una.:- X o oo ara 48 fi, porg  finalrmsils
olerrizar an & punio A' o B) m de sy operodor, Fendo este dftmo  framo
parpendicidar ol afineaments A4

Ll operodor 8 inicle s recorride def dron 2 koot o punle 4 sigulende  wna
arfgrlocidn WIZE con un dngulo of inckoocider de FO de sl=vgoidn, of cobo de B
sagundos combio de diw-:fﬁr-' sigulendo wne orentecitn £ {tromo 4-5} posando 40
m debajo del framo -2 o sigwente tramo 5-6 honzenfal bene fo miamo
crentaeidn el Gitme  frormo gl -n'ir'r.'ln § recovrando 40 m anles de hoceT LA
recorndo verticol pore alerdiror en B g 60 m de su operodor. Se pide completar los
wiskas & indicar ."apn'u'.ﬂrl‘-u:l.n.-:ia final enfre o5 arones.
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NOTA:
RECTA 9

v miffe ernpi=fo o volor s helcdplero o condeod remolo desde = punfo A hosto
fegar & puwntn B a parkr del punda D baojle sw helicdplers verfioolmernte hasfe s
escrifero an o punte B 5 o droyectorio ASCDE ded helictplere esld compuesio por

tramas recfos se pids!

e Hallar Mre Wnaos de plhisgue RAF v FAP pabiendo que lo diferencic oe colos
erifra A p E es 45 omm, Jo colo de A mide 45 ey el opartormisafe de © made

a4 em

«  Complefar \as propeccrovas 0 H y P de fo fropectorie del halicdplero sabiendo
qua AS es de perfil ¥ su inclinocin as T78% osceandanta, BC as horizontal de
crienfociin NBOCE y Jongitud S50 em p OO de orenfacidn S50E  fongitod 60 &m.

* Deferminar fz longifed de bz brgpeclono haste Vegor ol escrlorio p o inslinocidn

de o trapectovio CO
Escala; 1:70




